Technische Daten

Erdschluss-Ortungs-Relais

Modell EOR-D

im Wandaufbaugehause
im Schalttafeleinbaugehduse

Steckbaugruppe fiir 19“-Baugruppentrager
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1. Verwendung

Das Basisgerit wurde fiir die Uberwachung von bis zu
4 Abgangen konzipiert; ein 19-Zoll Baugruppentrager
kann mit bis zu 4 Relais bestiickt werden. Daher kon-
nen derzeit bis zu 16 Abgdnge mittels eines EOR-
Systems Uberwacht werden. Es kdnnen auch mehrere
Baugruppentrager kombiniert werden. Zusatzliche
digitale Eingdnge und Ausgidnge sind durch die Ver-
wendung von REGSys-Komponenten moglich.

Um die Vorteile der einzelnen Erdschlussortungs-
verfahren in unterschiedlichen Fehlersituationen aus-
nutzen zu koénnen, ist es mit dem frei pro-
grammierbaren Erdschlussortungsrelais EOR-D mog-
lich, die folgenden Verfahren auszuwahlen und zu
kombinieren:

1.1 Ortungsverfahren fiir den Einsatz
in kompensierten Netzen

Erdschlusswischerverfahren nach dem qu2 und
qui Verfahren fur

Einmalige Fehler (transiente Fehler)

Intermittierende Fehler

Fehler in Ringen mit groRen Kreisstromen (qu2)

Fehlerwiderstdnden im kOhm Bereich ortbar
Oberschwingungsverfahren

Frequenz 250Hz bzw. eine freiwadhlbare Fre-
quenz

Betragsvergleich

Auswertung der Blindleistungsrichtung

Ausgabe 02/2014

Wattmetrisches Verfahren bzw. cos(¢y)

Auswertung der Wirkleistungsrichtung (geeig-
nete Wandler notwendig)

Wattreststromerhoéhung

Pulsortung ( =>Tiefenortung)
1.2 Ortungsverfahren fiir den Einsatz
in isolierten Netzen

Erdschlusswischerverfahren nach dem qu2 und
qui Verfahren fir

Einmalige Fehler (transiente Fehler)

Intermittierende Fehler

Fehler in Ringen mit groRen Kreisstromen (qu2)

Fehlerwiderstanden im kOhm Bereich ortbar
sin(¢p)-Verfahren

Frequenz 50Hz

Betragsvergleich

Auswertung der Blindleistungsrichtung

Bestandteil des Oberschwinungsverfahren
1.3 Generelle Merkmale

Parametrierung (iber COM1

(USB bzw.RS232 Schnittstelle)
Storschriebaufzeichnung (letzte zwei Ereignisse)
Logbuch fir Ereignisse

Relaisausgange zur Meldung

16 Binare Eingange

E-LAN Anschluss (2xRS485 mit Repeater),
2-Draht oder 4-Draht

4 Spannungseingange (Uen)

4 Stromeingange (3l0)
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Zusammen mit der PC-Software WIinEDC kénnen die
folgenden Funktionen realisiert werden:

Parametrierung des Relais
Ortungsmethode
Ausldseschwelle
Konfiguration der Meldungen
Test der Stromwandler-Richtung
Fehleranalyse
Logbuch
Transientenrekorder (10 kHz Abtastarate)
qu2-Algorithmus
Netzanalyse
Datenlogger
Ermittlung der Leitungskapazitat pro Abgang

2. Merkmale der Verfahren
2.1 Wischer-Verfahren mit

qu2-Algorithmus

Mit dem neuen qu2-Algorithmus kdnnen transiente
Erdschlisse bis zu einigen kQ selektiv erkannt werden.
Im Nullsystem kdonnen die gesunden Abgdnge als Kon-
densatoren betrachtet werden. Um eine
Verlagerungsspannung ugy zu erhalten, missen diese
Kondensatoren geladen werden. Die Ladung erfolgt
Uber den Nullstrom igy) und ergibt die Ladung qqp). In
gesunden Abgdngen gilt die Gleichung qO(t) = Cq ugy,
Wenn man ugy auf die x-Achse und qo) auf die y-
Achse des qu-Diagramms auftrdgt, so ergeben sich fiir
gesunde Abgdnge gerade Linien. Dieses Verhalten gilt
nicht fir den fehlerhaften Abgang. Bild 1 zeigt dieses
Verhalten fiir einen niederohmigen Erdschluss.
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Geeignet fir Erdschliisse bis zu mehreren kQ
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Geeignet fiir wiederziindende und intermittie-
rende Erdschlisse

Die Ausléseschwelle der Verlagerungsspannung
Uy ist einstellbar

Der Auslésestrom ist als dquivalente Leiter-Erde
Kapazitat einstellbar

Unterdriickung der Erdschlussanzeige in Ab-
hangigkeit der wahlbaren Mindestdauer des
Erdschlusses

Unterdriickung der Erdschlussanzeige in Richtung
Sammelschiene

Riicksetzen der Anzeige durch ein externes Signal,
automatisch nach einer bestimmten Zeitspanne
oder am Ende des Erdschlusses (wahl- und kombi-
nierbar)

Aufzeichnung des transienten Vorganges im Log-
buch

Aufzeichnung der Transienten tber 10 Perioden
mit einer Abtastrate von 10,24 kHz

2.2 qui-Algorithmus zur Erkennung
von wiederziindenden und inter-
mittierenden Fehlern

Besonders in Kabelnetzen treten wiederziindende
Fehler auf. Bild 2 zeigt den Verlauf der Spannung der
fehlerhaften Phase und Bild 3 den zugehdrigen Verlauf
der Verlagerungsspannung. In die Warte wird Ubli-
cherweise nur ein Mittelwert der Spannung tber 10
Perioden lbertragen. Dadurch wird dieser wiederziin-
dende Fehler als hochohmiger Fehler interpretiert und
mit der Fehlereingrenzung im Freileitungsnetz begon-
nen, anstatt im Bereich des Kabelanteiles. Erschwe-
rend kommt hinzu, dass die (iblichen stationaren
Ortungsverfahren, wie z.B. das cos(@)-Verfahren von
stationdren Verhaltnissen an der Fehlerstelle ausge-
hen und diesen nichtlinearen Vorgang des Wieder-
ziindens nicht richtig bewerten kénnen. Die zugeho-
rigen Richtungsanzeigen sind willkiirlich und helfen
nicht bei der Fehlereingrenzung.
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Der qui-Algorithmus basiert auf dem bewahrten qu-
Algorithmus und ist nur beziiglich der Parameter an
den intermittierenden Fehler angepasst. Ein modifi-
zierter Parametersatz ist erforderlich, da z. B. die Ver-
lagerungsspannung nicht mehr den Schwellwert fir
die Erdschlusserkennung unterschreitet.

Damit ergeben sich die folgenden wesentlichen Eigen-
schaften fir den qui-Algorithmus:

Gerichtete Anzeige auch wahrend wiederziinden-
den und intermittierenden Erdschliissen

Die Anzeige ist fehlerbegleitend, d.h. wenn das
fehlerhafte Segment wahrend der Verlegung der
offenen Trennstelle im Ring auf den anderen Ab-
gang wechselt, wechselt auch die Anzeige des qui-
Verfahrens mit.

Eine Fehlereingrenzung kann bereits wahrend des
wiederziindenden Fehlers durchgefiihrt werden

Mit der Fehlereingrenzung kann bereits am fehler-
haften Kabel-Abgang begonnen werden, da keine
Fehlinterpretation eines hochohmigen Fehlers er-
folgt

Die Aufzeichnung des Ereignisses im Logbuch
(kommend, gehend) ist parametrierbar

Eine zyklische Aufzeichnung der Messwerte im
Logbuch wahrend des Erdschlusses kann fir eine
spatere Auswertung parametriert werden

2.3 Oberschwingungsverfahren

Die Ausloseschwelle der Verlagerungsspannung
Uy ist einstellbar

In isolierten Netzen wird die Grundschwingung (50
Hz bzw. 60 Hz) fiir die Ortung verwendet

sin (¢)-Verfahren

Die auszuwertenden Frequenzen sind wahlbar
(250 Hz)

Reduzierte Anforderungen an die Genauigkeit der
Nullstromwandler

Vergleich der Betrage der Oberschwingungs-
stréme in lo

Merkmale der Verfahren
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Hohe Empfindlichkeit aufgrund der verglei-
chenden Analyse der Oberschwingungsstrome
des erdschlussbehafteten Gebietes
Kompensation der tageszeitlichen Schwankun-
gen der Oberschwingungen aufgrund der ver-
gleichenden Analyse
Mindestens drei Abgange sind notwendig
Richtungsinformation des Nullstromes ist nicht
notwendig

Auswertung der Richtung der Blindleistung
Die Ausloseschwelle des Oberschwingungs-
stromes ist einstellbar
Nur zwei Abgédnge sind notwendig
Eine Uberwachung aller Abgénge ist fiir die
Auswertung nicht notwendig

Unterdriickung der Erdschlussanzeige in Richtung

Sammelschiene

Aufzeichnung des Ereignisses und der Messungen
im Logbuch

2.4 Wattmetrisches Verfahren

cos(ep)

Die Ausléseschwelle der Verlagerungsspannung
Uy ist einstellbar
Die Ausloseschwelle des wattmetrischen Anteiles
des Nullstroms ist fiir jeden Abgang getrennt ein-
stellbar
Wahlbare Betriebsarten
Richtung der Wirkleistung des Nullsystems
Wattrestromerhéhung mit Speicherung
Riicksetzen der Anzeige durch ein externes Sig-
nal, automatisch nach einer bestimmten
Zeitspanne oderam Ende des Erdschlusses

Unterdriickung der Erdschlussanzeige in Richtung
Sammelschiene

Aufzeichnung des Ereignisses und der Messun-
gen im Logbuch

Beim Einsatz des Wirkleistungsrichtungsverfah-
rens ist die Winkelgenauigkeit zwischen Strom-
und Spannungswandler zu beachten

2.5 Pulsortung

Nur lo zur Ortung notwendig

Die Ausldseschwelle des Nullstroms ist einstellbar
Der stationare Teil des Nullstroms wird bei der
Erkennung des Pulsmusters automatisch eliminiert
Symmetrische und asymmetrische Taktung ist
einstellbar

Riicksetzen der Anzeige durch ein externes Signal
oder automatisch nach einer bestimmten Zeit-
spanne (wahlbar und kombinierbar)

Durch die Pulsortung ist eine einfache Tiefenor-
tung moglich

Seite 3
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2.6 Anschluss an die Leittechnik und
an REGSys™

Das Erdschlussortungs-Relais EOR-D ist ein Teil des Or-
tungssystems EORSys und kann daher leicht mit dem
Spannungsregler REG-D, dem Petersenspulenregler
REG-DP verbunden werden.

Ein wesentliches Merkmal, sowohl von EORSys als
auch von REGSysT'vI ist, dass alle Komponenten, die
durch den Systembus E-LAN miteinander verbunden
sind, Uber eine einzige Schnittstelle parametriert wer-
den kénnen und auch (ber eine einzige Schnittstelle
mit der Leittechnik verbunden werden kdnnen. Daher
sind die Messwerte und Parameter aller verbundenen
Gerate fir die Leittechnik verfligbar und kénnen dort
ausgelesen oder modifiziert werden. Es sind Ankopp-
lungen nach IEC 60870-5-104, IEC 60870-5-103, IEC
60870-5- 101, IEC 61850 (Ed. 1 und 2) und DNP 3.0
verflgbar.

2.7 Multimaster-Systemarchitektur

Wenn mehrere Gerdte lUber den Systembus E-LAN
verbunden sind, kann jeder Busteilnehmer, unter
Verwendung eines PCs, lber eine Schnittstelle (COM
1, COM 2) von jedem anderen Busteilnehmer parame-
triert oder ausgelesen werden.

2.8 Messwerterfassung

In bestimmten Konfigurationen ist eine Schalterstel-
lungsmeldung notwendig, um die Verlagerungs-
spannung dem Nullstrom jedes Abganges korrekt
zuzuordnen.

Dazu stehen zwei Verschiedene Maoglichkeiten zur
Verfligung:
Messung von U, pro Abgang

Zuordnung via Stellungsmeldungen der Trenner
bzw. Leistungsschalter

Das Einlesen der Schaltermeldungen kann dabei per
Binareingang oder Leittechnik (alle gangigen Protokol-
le) erfolgen.

Die Beschreibung der Konfiguration kann mit Hilfe von
EXCEL einfach vorgenommen werden und dann in das
EOR-D Ubertragen werden.

Seite 4

2.9 Zusatzliche Funktionen

Transientenrekorder

Der Transientenrekorder wird durch die erste Uber-
schreitung des Schwellwertes fiir die Verlagerungs-
spannung ausgeldst. Die Transientenaufzeichnung
beginnt fiinf Perioden vor und endet finf Perioden
nach der Auslosung. Diese Aufzeichnungen werden im
qu2-Algorithmus flir das Wischerverfahren ausgewer-
tet. Die Aufzeichnung kann auch (ber das serielle
Interface ausgelesen werden.

Logbuch

Jedes wichtige Ereignis wird, versehen mit einem Zeit-
stempel, im Logbuch gespeichert. Zusatzliche Informa-
tionen wie  Gruppenbildung von  Abgidngen,
Erdschlussrichtung, Messungen, die zur Erdschlussor-
tung gefiihrt haben usw. sind auch im Logbuch zu
finden und konnen fiir die Fehleranalyse sehr hilfreich
sein. Das Logbuch kann Uber die WinEDC und die seri-
ellen Schnittstellen ausgelesen wer- den.

Eingebaute Programmiersprache REG-L

Mit der Programmiersprache REG-L ist es sehr leicht
zusatzliche kundenspezifische Funktionen zu imple-
mentieren, ohne dass eine Firmwarednderung
erforderlich wird.

Merkmale der Verfahren
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Bild 4:  Konfigurationsbeispiel fiir das EOR-D im Umspannwerke und die Einzelgeréite EOR-3D
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3. Die PC-Software WiIinEDC

Die folgenden Funktionen sind bei Verwendung der
WinEDC verfiigbar.

Parametrierung des Relais

® Systemkonfiguration

® Aktivierung der verschiedenen Ortungsmethoden
® Einstellung der Ausloseschwellen

® Konfiguration der Signalisierung (LEDs und Relais)
® Der Terminal-Modus erleichtert die Entwicklung
von REG-L Programmen fiur kundenspezifische An-
wendungsfunktionen

Hilfestellung zur einfachen Inbetriebnahme
® Test der digitalen Eingange und Ausgange

® Anzeige aller Messwerte; 50Hz und Oberschwin-
gungen

® Test der Stromwandler-Richtung im gesunden Netz
mit Erdschlussloschung wahrend des normalen Be-
triebes und ohne zusatzlich notwendige
Ausristung

Fehleranalyse
® Download und Darstellung des Logbuchs

® Download der aufgezeichneten Transienten (10
kHz ) Die Aufzeichnungen werden in EXCEL-les-
bare Daten oder in das Comtrade-Format kon-
vertiert.

Netzanalyse

® Datenlogger:
Diese Funktion ermoglicht es, das EOR-D gleichzei-
tig sowohl als Erdschlussortung als auch als Daten-
erfassungsgerat mit hoher Genauigkeit zu verwen-
den. Die Messwerte werden mit Hilfe des WinEDC
stetig ausgelesen und zur spateren Analyse in einer
lokalen Datei am PC aufgezeichnet.

® Ermittlung der Leitungskapazitat pro Abgang

Das Programm WiIinEDC kann mit dem EOR-D direkt
oder Giber Modem verbunden werden. Alle oben an-
gefliihrten Funktionen sind auch Uber Modem
verflgbar.

Die WinEDC gibt es fiir die folgenden Betriebssysteme:
® Windows 8, 7, Vista, XP, NT
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4. Technische Kennwerte

4.1 Vorschriften und Normen

IEC61010-1

CAN/CSA - C 22.2 No. 1010.1 92 VDE 0110
IEC 60255-22-1
IEC 61326-1
IEC 60259

IEC 60068-1
IEC 60688

IEC 61000-6-2
IEC 61000-6-4
IEC 61000-6-5

C€

4.2 Wechselspannungseingange (U,.)

4.5 Bindre-Ausgange (BA)

Relais R1 ... R6, inkl. Status (M00 / M00.1)
Relais R1 ... R13, inkl. Status (M80 / M80.1)

Max. Schaltfrequenz

<1Hz

Potentialtrennung

galvanisch getrennt von
allen gerateinternen Poten-
tialen

Kontaktbelastung

AC:250V, 5 A (cos ¢ =1,0)
AC:250V, 3 A(cos ¢ =0,4)
DC: 220V, 150 W
Schaltleistung

Schaltzahl

> 1-10" elektrisch

4.6 Referenzbedingungen

Referenztemperatur | 23°C+1K
Nullspannung U, 0,1V ... 200V EingangsgroRen Vne=90...110 V
Frequenzbereich 45....50....60....65 Hz 15=0... 1A/0... 5A
Eigenverbrauch < Ug, /360 kQ Hilfsspannung H=Hn+1%
Frequenz 50 Hz...60 Hz
4.3 Wechselstromeinginge (I, ) sonstige IEC 688 - Teil 1
Strombereich Iy, LA/5A 4.7 Elektrische Sicherheit
(softwaremaRig wahlbar)
Kurvenform Sinus Schutzklasse |
Frequenzbereich 45....50....60....65 Hz Verschmutzungsgrad 2
Eigenverbrauch <0,1VA (1A)
Uberlastbarkeit Uberspannungskategorie Il und Il
Permanent 10A
<10s 30A Kategorie Il Kategorie Il
<1s 100A S S N S krei
<5ms 500 A trom-u. Spannungseingdnge teuerkreise

4.4 Bindre Eingange (BE)

Eingange BE1 ... BE16

Eingangsspannung AC/DC im Bereich von

48V ..230V
Kurvenform Rechteck, Sinus
H — Pegel >48V
L — Pegel <10V
Signalfrequenz DC...50 Hz
Eingangswiderstand | 108 kQ

Optokoppler; alle Eingdnge
gegeneinander getrennt

Potentialtrennung

Hilfsspannung

COM’s, E-LAN

Arbeitsspannungen

E-LAN,
COM1...
coM3

Spannungseingang | Hilfsspannung

Digitale Eingdnge
Relaisausgdnge

Technische Kennwerte
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Priifspannungen

Baugruppentrager / Gehause 2.5kV
Hilfsspannung 3.1kV
COM'’s, E-LAN, Time-/Trigger-BUS 0.35 kV
bindre Ausgange 1.8 kv
bindre Eingange (250 V) 1.8 kv
analoge Ausgange 0.35 kv
Eingangsspannung (E1, E2) 1.4 kV
Eingangsstrome 1.4 kv
4.8 Stromversorgung

Merkmal H1 H2

AC 85...264V 20 ...60V
DC 88...280V 18 ...72V
Leistungsaufn. <15VA <15VA
Frequenz 50 Hz / 60 Hz -
Feinsicherung T2 250V T2 250V

Fir alle Merkmale gilt:
Spannungseinbriiche von < 50ms fiihren weder zu
Datenverlust noch zu Fehlfunktionen

4.9 Speicher

Speicherung
Gerateparameter | serielles EEPROM mit

> 1000 k Schreib/Lesezyklen
RAM - Daten Li - Batterie laserverschweif3t

4.10 Klimabedingungen

Klimafestigkeit

Temperaturbereich

-25°C...+55°C
-40°C...+70°C

= Funktion
= Lagerung

4.11 Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Stéremissionen Gruppe 1 Grenzwertklasse A

nach EN 55011:1991

Storfestigkeit Elektrostatische Entladungen

nach EN 61000-4-2:1995
Luftentladung: 8 kV
Kontaktentladung: 4 kV

Elektromagnetische Felder
nach EN 50140:1993
Bzw. ENV 50204:1995

80 - 1000 MHz: 10 V/m

900 + 5 MHz: 10 V / m pulsmo-
duliert

Schnelle transiente StorgrofRen
(Bursts) nach EN 61000-4-
4:1995

Versorgungsspg. AC 230 V: 2 kV
Datenleitungen: 1 kV

Leitungsgefiihrte StérgroRen
nach ENV 50141:1993

0.15 - 80 MHz: 10 Veff
50 Hz-Magnetfelder nach
EN 61000-4-8:1993 30 A/m

4.12 Mechanischer Aufbau

Steckbaugruppe

Frontplatte Aluminium, RAL 7035 grau

Hohe 3 HE (132.5 mm)

Breite 18 TE (91.44 mm)

Leiterplatte 160 mm x 100 mm

Gewicht <1.0kg
Schutzart

= Steckbaugruppe IP 00

= Federleiste IP 00

Einbau gemal DIN 41494 Teil 5

Steckverbinder DIN 41612

Seite 8
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128,5 mm

173,5 mm

Bild 9:
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5. Schnittstellen

Schnittstellen RS232

Das Erdschlussortungs-Relais EOR-D verflugt tGber zwei
serielle Schnittstellen RS232 (COM1, COM2); COM 1
ist an der Geratefront und COM 2 an der Steckerleiste
zuganglich. COM 2 dient zur Ankopplung des Relais an
Uibergeordnete Leitsysteme. Uber COM 2 kénnen
auch kundenspezifische Protokolle realisiert werden.

com1 Stiftleiste, Sub Min D an
der Gerétefront,
Pinbelegung wie PC

COM 2 Steckerleiste der CPU

PC, Terminal, Modem,
PLC

Anschlussmoglichkeiten

Anzahl der Daten-
bits/Protokoll

Parity 8, even, off, odd

1200, 2400, 4800, 9600,
19200, 38400, 57600,
76800, 115200

Ubertragungsrate bit /s

Handshake

RTS/CTS oder Xon/Xore

Schnittstellen RS485

Jedes EOR-D verfiigt lber die Doppelschnittstelle
RS485 mit Repeater-Funktion zur Verbindung mit dem
E-LAN. Dies ermoglicht die Integration des EOR-D in
ein Kommunikationssystem mit anderen Komponen-
ten, wie Spannungsregler REG-D, P-Spulenregler REG-
DP oder Power-Quality Interface PQI-D.

E-LAN (Energy- Local Area Network)

Merkmale

255 Teilnehmer adressierbar
Multimaster-Struktur

Repeaterfunktion integriert

Offener Ring, Bus oder Mischung aus Bus und Ring
Protokoll basiert auf SDLC/HDLC-Rahmen
Ubertragungsrate 62.5 oder 125 kbit/s
Telegrammlange 10 ... 30 Bytes

Mittlerer Durchsatz etwa 100 Telegramme/s

comM3

Zur Anschaltung von mehr als 15 beliebigen Interface-
Bausteinen (BIN-D) an das Relais EOR-D

Schnittstellen

Seite 9
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6. Belegung der Federleisten

6.1 Federleiste 1

Hilfsspannung, Spannungseingange
Eingangsspannungen Uye...Usg, Ung, Ugynec und Hilfsspannung

/]

= o o
j""j Nl ofce ofc] o]l o]c

Reihe]
Bestiickung Pin-Nr.|28{32{30 4|6 8 |10| [12|14] [16[18] [20]22|24

Feder-Leisten-Nr, 1
Netzteil Usyne Uent Uenz Uens Uens  Bezugs-

L1

AC/DC erde

Bezeichnung Funktion Pin Belegung

Synchronisationsspannung | Usync L1 4
L2

Verlagerungsspannung Uent e

Kanal 1 n 10

Verlagerungsspannung Uenz e 12

Kanal 2 n 14

Verlagerungsspannung Uens e 16

Kanal 3 n 18

Verlagerungsspannung Uena e 20

Kanal 4 n 22

Bezugserde 24

Hilfsspannung Uy L(+) 28
L(-) 30
PE 32

Seite 10 Belegung der Federleisten
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6.2 Federleiste 2

Summenstrome lp;...los

Reihe
Bestlickung Pin-Nr.| 6 | 5 413 211

Feder-Leisten-Nr. 2
|o1 |o2 |03

Bezeichnung Funktion Pin Belegung

Summenstrom lo1 k

Kanal 1 |
Summenstrom lo1

Kanal 2

Summenstrom lo1

|~
RIN[|W|A[O|O

- | =

Kanal 3

6.3 Federleiste 3

Summenstrom lg,

Reihe
Bestiickung Pin-Nr.
Feder-Leisten-Nr.

loa

Bezeichnung Funktion Pin Belegung

Summenstrom lo1 k 2

Kanal 4 I 1

Belegung der Federleisten Seite 11
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6.4 Federleiste 4 Merkmal M80 / M80.1 (Kombi 4)

Bindre Eingdnge und Bindre-Ausgange

Ausfliihrung mit: 16 Binareingangen
12 Bindrausgangen (Schlieler)
1 Status-Relais

Status Binére - Ausgange 230V
Merkmal M80: Binare Eingange 48 - 230V AC/DC 1 7 8 9 10 11 12

5678910111213141516?‘?‘
ENENERERERENEREN|

o

I\
]
[repe
)

2 2 2 2 = 2

T 1111

N
©
~

Hhed.

echo
Hed.
e

-
-
-

—
—
—

prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog

Reihe[b]z[b]z]d] [o] [z] [ o] [z [al Tol T=T Tal Tol T=T Tdl o]z [z]d] [d]b z] Tol Tzl Tl Tz Iel Izl Iol Tz Tel =
Bestiickung Pin-Nr.| 2] 2[4]4]8 8 8] [1o] fto] Jtof J12f Jt2[ 12| [14] [14] |14] |16] |1e]16]|20] [20]20] |22|[22| [22| [24] |24 |26 26| [28] [28] [30] [3of |32[ |32
4

Feder-Leisten-Nr.

Bezeichnung Funktion Pin Belegung
Status Relais Offner d20 frei programmierbar
Bindre Ausgdnge 230V R2 SchlieRer b22 frei programmierbar
R3 SchlieRer 222 frei programmierbar
R4 SchlieRer b24 frei programmierbar
R5 SchlieRer 224 frei programmierbar
R6 SchlieRer b26 frei programmierbar
R7 SchlieRer 226 frei programmierbar
R8 SchlieRer b28 frei programmierbar
R9 SchlieRer 228 frei programmierbar
R10 SchlieRer b30 frei programmierbar
R11 SchlieRer z30 frei programmierbar
R12 SchlieRer b32 frei programmierbar
R13 SchlieRer 232 frei programmierbar
R2...R13 Pol d22
Bindre Eingdnge E1l + z2 frei programmierbar
48 -230V AC/DC - b2 frei programmierbar
E2 + 24 frei programmierbar
- b4 frei programmierbar
E3 + ds frei programmierbar
E4 + b8 frei programmierbar
ES + z8 frei programmierbar
E6 + d10 frei programmierbar
E7 + b10 frei programmierbar
E8 + z10 frei programmierbar
E9 + di2 frei programmierbar
E10 + b12 frei programmierbar
E11 + z12 frei programmierbar
E12 + di14 frei programmierbar
E13 + b14 frei programmierbar
E14 + z14 frei programmierbar
E15 + di6 frei programmierbar
E16 b16
E3...E16 - z16

Seite 12 Belegung der Federleisten
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6.5 Federleiste 4 Merkmal M00 / M00.1 (Kombi 1b)

Bindre Eingange und Bindre-Ausgange
Ausfiihrung mit: 16 Binareingangen
5 Bindrausgangen (Schlieler)

Status-Relais

Status Binare - Ausgénge 230V
Merkmal M0O:  Bindre Eingange 48 - 230V AC/DC 1

Merkmal M00.1: Binare Eingénge 10 - 50V AC/DC é_ g : 2 :
1. .2 3. .4 5. .6 13 14 7.8 9. .10 A1. A42. A5. .16. }‘ T iiﬂ:i
ANNNNNNNEEREERREREREN | e

—
—

prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog
prog

Besmckugpﬁ@_i’:e z] [b] Tz o] Jzf Jol o] Jzfzfe] o] J2] o] Jz] Jof o] Jz]e][b] [o]b] |1| bfl| [b] [bf [b] |b
Feder—Lr;istel:—N:: 2] T2 T4 4] Tel 6] Trol [t2[8]32] 32[ ao] |30|4 [28] e8] T[22[ [o4f26][14] [10]12] [16][18]] 20 [22] 24| o6

Bezeichnung Funktion Pin Belegung

Status Relais Offner b10 frei programmierbar

Binare Ausgange 230V R2 SchlieRer b18 frei programmierbar
R3 SchlieRer b20 frei programmierbar
R4 SchlieRer b22 frei programmierbar
R5 SchlieRer b24 frei programmierbar
R6 SchlieRer b26 frei programmierbar
R2...R6 Pol b16

Binare Eingdnge E1l + z2 frei programmierbar

48 -230 V AC/DC E2 + b2 frei programmierbar
E3 + z4 frei programmierbar
E4 + b4 frei programmierbar
ES5 + z6 frei programmierbar
E6 + b6 frei programmierbar
E13 + z10 frei programmierbar
E14 + z12 frei programmierbar
E1..E14 - z8 frei programmierbar

Bezeichnung Funktion Pin Belegung

Binare Eingdnge E7 + 232 frei programmierbar

48 -230 V AC/DC E8 + b32 frei programmierbar
E9 + z30 frei programmierbar
E10 + b30 frei programmierbar
E11 + 228 frei programmierbar
E12 + b28 frei programmierbar
E15 + 222 frei programmierbar
E16 + z24 frei programmierbar
E7..E16 - 226 frei programmierbar

Belegung der Federleisten Seite 13
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6.6 Federleiste 5 Schnittstellen

Kommunikation COM1-S, COM2, COM3, E-LAN, Time- / Trigger-BUS

com3
COM 1-S COM 2 RS-485 ELAN ELAN Time Trigger
RS-232 ‘ R L
(option)
<Jal<|® <|o| T|T
wlnlalala wlnlalala o+ +|la . +a +|a clela sla| =|=|2
< | ol
S H B R HE R - AR E E wlal S5 8 w5 &3 HHEEERREEEE
== == 2]

Reihe|24]18|20]22|16 22]20]24]22)20 32]30]32[30{32 12{10] 8] 6 |12 12|10/ 8| 6|10 14{16[ 2| 4 [26 14{16{ 2] 4 [26
Bestiickung Pin-Nr.| d | d|d|d|d z|z|b|b|b z|{z]|bfb]d zlz|zfz]|d b|b|b|b|d b{b]b]b|b z|z|z|z|z
5

Feder-Leisten-Nr.

Bezeichnung \ Funktion Pin
COM 1-S CTS d24
RTS dis
GND d20
RxD d22
TxD die6
COM 2 CTS 222
RS 232 RTS z20
GND b24
RxD b22
TxD b20
+12V 724
COM 3 Rx - 232
RS 485 Rx + z30
TX - b32
Tx + b30
GND d32
E-LAN R (rechts) E- z12
E+ z10
EA- 28
EA+ 26
GND d12
E-LAN L (links) E- b12
E+ b10
EA- b8
EA+ b6
GND dio
Time Time A b14
Time B b16
Time in A b2
Timein B b4
GND b26
Trigger Trigger A z14
Trigger B z16
Trigger in A z2
Triggerin B 74
GND 226

Seite 14 Belegung der Federleisten
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los

22]22| |20]20|
bffd]|d|z

22

loa

lo2

lot

28

28

32

z

erde.

Uens  gezugs-

Uent Uenz Uens

Usyne

Reihe

Bestlickung Pin-Nr.|32
Feder-Leisten-Nr|

6.7 Blockschaltbild M80 / M80.1

I I I I I I I I I I I I I
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6.8 Blockschaltbild M00 / M00.1

SUB-D Stecker
Frontseite

Bestlickung Pin-Nr.
Feder-Leisten-Nr}

Reihel

4
26 24 24 20| 18]|16] |10]12] |14
b z b b bllb||b]|b]|b

Reihe

Bestlickung Pin-Nr.

Seite 16

ol o ol ol o
3 S 3 3 S
5] 5] 5] 5] 5]
- - - - .-E --E
6 5 4 3 2 1
Binare - Ausgénge 230V Status
GND . ME
© ]
RI - prog Wl
| DTR 1 1 |
| cTs 2 prog =1
ITxD 8 ||
1RTS 2 Nu o -
| RxD O - prog ii
= DSR 8 o —
DCD 58 = prog =]
1) [
<Q —+<
s H
= cTS 82 = prog  To]
S RTS o =
© %) .o -
e - < - ——
S GND by o) g9 ) prog NE
RxD Q n-2 22 T
8 3 ko 55 o
© TxD ] E uEJuEJ | prog ii
<< ° 0 -
- 1o ——
— cTs 5 e DEIR
= RTS — N[
N 5T X I
< GND =8 = gg prog TS|
[\ Qv == | |
~ RxD 3L o TT o -
S TXD o EE — S NE
S > < £2 |~
Rx-
8 =1 < -
= Rx+ 10| prog 1
] ©dc N|©
N Tx s%s il
@ Quwa [any —
3 Tx+ ox e <H> T A prog
= GND =]
S -
) prog
< E- o prog
= E+ -
; EA- § | prog
S
- EA+ o
GND
N I =0 LJ(;) 3
o
<Q = o
o = LL 22 Mo
g — a g
S
o I z 2:2
EA =4- e<cs
© - U a2
GND o 2
(=3 =4
= A A ER
o o
S 3
@
w
= Time A @
= Time B
= Timein A £
Time in B =
<
= GND
&
= Trigger A
< Trigger B 5
~ Trigger in A S
" Triggerin B =
= GND
N
H
<
e
2
]
z
o
o
)
w
Reihe

Bestlickung Pin-Nr.
Feder-Leisten-Nr.

18] ]20]22]|24

1

Usyne

Uent

Uenz

Uera

Uena  Bezugs:
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7. Serielle Schnittstellen

Schnittstellen RS232

Das EOR-D verfligt iber zwei serielle Schnittstellen
RS232 (COM1, COM2). Die COM1 ist Gber die frontsei-
tige Sub-D Buchse oder Uber Schraubklemmen bzw.
Sub-D Buchse am Gehd&use zuganglich; die COM2 tber
Schraubklemmen bzw. Sub-D am Gehd&use.

COM2 dient zur Ankopplung des Regelsystems an
Ubergeordnete Leitsysteme oder Modems.
Anschlusselemente

coMm1 Stiftleiste, Sub Min D an

der Geratefront,
Pinbelegung wie PC

COM1-S Steckerleiste 5

com2 Steckerleiste 5

Anschlussmoglichkeiten PC, Terminal, Modem,
PLC

Anzahl der Datenbits Parity 8, even, off, odd

/ Protokoll

Ubertragungsrate bit/s 1200, 2400, 4800, 9600,

19200, 38400, 57600,
76800, 115200

Handshake RTS / CTS oder
XON / XOFF

E-LAN (Energy- Local Area Network)
Merkmale
255 Teilnehmer adressierbar
Multimaster-Struktur
Repeaterfunktion integriert
Offener Ring, Bus oder Mischung aus Bus und Ring
Protokoll basiert auf SDLC/HDLC-Rahmen
Ubertragungsrate 62,5 oder 125 kbit /s
Telegrammlange 10... 30 Bytes

mittlerer Durchsatz etwa 100 Telegramme / s

COM3

Zur Anschaltung von < 8 Interfacebausteinen (BIN-D)
in beliebiger Mischung an jedes EOR-D.

Serielle Schnittstellen

a-eberle
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Wir regeln das.

8. Gehausetechnik

EORSys ist auch in Bezug auf die Gehausetechnik sehr
flexibel. In der Folge werden einige Gehdausemoglich-
keiten vorgestellt.

8.1 84 TE Baugruppentrager

Der Baugruppentrager hat 84 Teilungen mit 84
Platznummern. Jeweils eine bestimmte Platznummer

"n" ist der Bezugspunkt fir den Einbau der Fih-
rungshalter und der Anschlusselemente auf der
Rickseite des Bgtr.

Platznummer

Federleiste 1 2 3 4 5

Flihrungshalter n - - - -
Schrauben n n+3 | n+6 | n+l0 | n+15

o /
20 © )

k-
mﬁé}%}%ﬁW

@ EOR-D seeie AD [@ EOR-D seree AD [@ EORD seree AD [@ EORD aerere AD [Rere A )
® ele e|e® el e|e
Q@ sorng st o - E“ £
w
I - _— _— = £ E @
© — — — — N o
| | | | ~ ©
Reset ® ° Reset @ ) Reset & | =
,Qa A
com1 com1
® o o | @ o o | e e ol e
LA HUH A5 HlH) '
- 84 TE .
465,0 mm
482,6 mm (Schalttafelausschnitt: 447 +0.5 mm)

Bild 12: Baugruppentriger 84 TE bestiickt mit vier EOR-D zur Uberwachung von 16 Lei-
tungsabgdngen inkl. serieller Anbindung an die Leittechnik ( REG-PE)

Seite 18 Gehdusetechnik
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8.2 Wandgehduse

Material Polykarbonat (UL 94 V-0)
Schutzart IP 30
Gewicht <1,5kg
Abmessungen Bild 13 /14 /15/ 16
52 287
|
b 1 s |

==

eeeeeeee e ?

e| [© EORD .wnAP[P L.WA@a
® ®

144

Bild 13: Schalttafeleinbaugehduse
30 TE

AusschnittmaBe fir Schalttafeleinbaugehause (H x B):

20TE
30TE

138,3 +0,2 x 134,5 0,2
138,3 +0,2 x 184,5 0,2

138

)

245

280

i

YEORD vuenh D
® ®

&

% 164

Bild 14: Wandaufbaugehduse 20

TE

Gehdusetechnik
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el

138

245

2\

280

[@TEoRD e A O[O A
@ el|e
et ® -]
B °
[ |- o
- ]
| o
—la Rt & °
-]
S— o

215

Bild 15: Wandaufbaugehduse 30

TE mit 1 x EOR-D und 1 x BIN-D

138

280

EE |

245

=il

setere A
®

EOR-D  sunere
@

adnsg| &

™

Hinweis:

Zusatzliche Bestlickung des Gehduses,
sowie applikationsspezifische
Klemmenbelegung gemal Absprache

310

Bild 16: Wandaufbaugehduse 49

TE mit 2 x EOR-D

Seite 20
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9. Bestellangaben

Fir die Festlegung der Bestellangaben gilt:
® Von den Kennungen mit gleichem GroRBbuchstaben darf nur eine gewahlt werden
® Wenn dem GroBbuchstaben der Kennung die Ziffer 9 folgt, ist eine Zusatzangabe im Klartext erforderlich

® Wenn den GroBbuchstaben der Kennung nur Nullen folgen, kann diese Kennung in der Bestellangabe entfallen

EORSys - Gerdte
MERKMAL KENNUNG
Erdschlussortungs-Relais EOR D, Steckbaugruppe (18TE,3HE) EOR-D

geeignet fiur die Erdschlusserfassung an bis zu vier Abzweigen mit Doppel E-LAN Schnittstelle,
COM1, COM2, 16 Bindreingdngen, 12 Relaisausgangen plus Status-Relais, (M80 oder M80.1)
und 6 Melde-LEDs

Inklusive Parametrier-Software WinEDC und Anschlusskabel (Nullmodem)

Bauform

® Steckbaugruppe BO1

® Wandaufbaugehause (20TE) mit Verdrahtung vorbereitete zum Einbau einer B02
Steckbaugruppe EOR-D

® Wandaufbaugehduse (49TE) mit Verdrahtung vorbereitete zum Einbau von zwei BO3

Steckbaugruppe EOR-D

® Wandaufbau-/Schalttafeleinbaugehause (20/30/49 TE) Mischbestlickung mit Verdrahtung | B91

nach Absprache (z.B.EOR-D mit REG-PE oder EOR-D mit REG-P, etc.)
® 19" Baugruppentrager mit Bestlickung und Verdrahtung nach Absprache B92
® 19" Baugruppentrager in Backplane Ausfiihrung B95

Hinweis: Alle Bauformen inkl. U,

Stromversorgung extern

® ACS85V...110V ... 264V / DC 88V ... 220V ... 280V H1
® DC18V...60V ... 72V H2

Schnittstelle R$232 (COM 1)

® RS232 10
® UuUsB 11

Schnittstelle RS485 (COM 3)

® Ohne RO
® mit R1

Bestellangaben Seite 21
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EORSys - Gerdte

MERKMAL KENNUNG

Binare Ein- und Ausgange

® mit 5 programmierbaren Relais lus Lpife-Kontakt MO00
16 programmierbaren bindren Eingdngen (AC/DC 48..250V)

® mit 5 programmierbaren Relais plus Life-Kontakt MO00.1
16 programmierbaren binédren Eingangen (AC/DC 10..50V)

® mit 12 programmierbaren Relais plus Life-Kontakt M80
16 programmierbaren bindren Eingdngen (AC/DC 48..250V)

® mit 12 programmierbaren Relais plus Life-Kontakt M80.1
16 programmierbaren bindren Eingangen (AC/DC 10..50V) '

Anlagenspezifische Projektierung und Dokumentation

® Ohne LO

® Mit L1

ZUBEHOR

Ident-Nr.

Synchronisiereinheit fiir Messeingange (6TE,3HE); obligatorisch pro EORSys 356.7110.00
Zeitsynchronisation:

Funkuhr DCF 77 111.9024.01
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 485, Uh: AC 85...110V...264V / DC 88V...220V...280V 111.9024.45
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 485, Uh: DC 18...60V...72V 111.9024.46
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 232, Uh: AC 85...110V...264V / DC 88V...220V...280V 111.9024.47
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 232, Uh: DC 18...60V...72V 111.9024.48
Kommunikation:

Modem analog Develo MicroLink 56Ki, Hutschienengerat inkl. Steckernetzteil 230 V AC 111.9030.03
TCP/IP Adapter 10MBit REG-COM; Hutschienengerat inkl. Steckernetzteil 230V AC AO01

TCP/IP Adapter 10MBit REG-COM; Steckbaugruppe 8TE, 3HE; A02

Netzteil AC 85...110V...264V / DC 88V...220V...280V

TCP/IP Adapter 10MBit REG-COM; Steckbaugruppe 8TE, 3HE; A03

Netzteil DC 18...60V...72V

Zusétzliche Bedienungsanleitung fiir EOR-D GX

Seite 22
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A. Eberle GmbH & Co. KG

FrankenstralRe 160
D-90461 Nirnberg

Tel.: +49 (0) 911/ 62 81 08-0
Fax: +49 (0) 911 / 62 81 08-99
E-Mail: info@a-eberle.de

http://www.a-eberle.de

info@a-eberle.de
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