PhoXi® - Steuerungssoftware API (Programmierschnittstelle)

o » Anschluss » Schnittstellen
uUnschlagbare Vorteile Gigabit Ethernet Cot ) CH
Netzwerkerkennung mit OpenCV, Halcon, PCL und ROS-Unterstiitzung
» Im Bruchteil einer Sekunde jedes Detail Plug-and-Play-Funktionalitat » Beispiele zur Verdeutlichung von API-Funktionen

» Einstellungen und Konfiguration

Bester seiner Klasse in Sachen Auflosungs-Geschwindigkeits-Verhaltnis: Der PhoXi-Scanner liefert bei o e Ausgabe
jedem Scan 3,2 Millionen 3D-Punkte. Pro Sekunde werden vier Scans geliefert. Intuitive Gerdteeinstellung und Ausgabeauswah
Umgebungslichtunterdriickung » Integrierte GPU berechnet: Punktwolke,
» Immer fokussiert » 3D-Punktwolkenbetrachter » Normalisierung, Tiefenkarte, Textur und
Laserprojektion garantiert hohe Tiefenschérfe. Die Projektion ist von 1 m bis 3 m scharf. » Softwaregesteuerter und Freihand-Betriebsmoduss Genauigkeit je Pixel
Keine Linearachsen erforderlich. » Verfligbar unter Windows, Ubuntu Linux » Auflésung: (2064 x 1544) oder (1032 x 772)

» Rechenpower der GPU

Eingebauter leistungsstarker Prozessor verringert CPU- und Speicheranforderungen auf
dem Client-Rechner.

» High-end-Konstruktion
Das federleichte Gehduse aus Kohlefaser macht es moglich, den Scanner auf einem Roboterarm zu
montieren, wo es auf jedes Gramm ankommt. Das Gerat wiegt insgesamt etwa 1 kg.

» Bereit zur Weiterverarbeitung

Der PhoXi-Scanner liefert Normalvektoren je Pixel.
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Center of Excellence

the power of machine vision

PhoXi® XS PhoXi® S PhoXi® M PhoXi® L PhoXi® XL

Sehr kleine Objekte wie Bauteile PhoXi ,S” ist perfekt flir dinne

Beschreibung . . . . . . PhoXi ,M” ist fur Objekte von der Palettierung und Depalettierung ist PhoXi ,,XL” ist optimal fiir groRe

fur Leiterplatten kénnen mit Objekte wie Kabel. .. . . .o . .

S GroRe eines FulRballs vorgesehen. ein haufiger Anwendungs-bereich Objekte.

groBer Genau-igkeit gescann des PhoXi .L”

werden. ne
Scanumfang 120x 80 x 20 mm 360 x 290 x 70 mm 600 x 420 x 450 mm 1100 x 800 x 900 mm 2300 x 1600 x 1300 mm
Absolute Genauigkeit (10) =25 um =50 pm =100 um =200 pm =500 um
Z-Rauschen (10) =20 um =50 um =100 pum =190 um =350 um
Scanzeit 250 - 2000 ms 250 - 2250 ms 250 - 2500 ms 250 - 2750 ms 250 - 3000 ms
Scanzeit+Bearbeitungszeit+Transferzeit 850 - 2800 ms 850 - 3050 ms 850 - 3300 ms 850 - 3550 ms 850 - 3800 ms
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o o | focused on 3D
Unsere Vision ist es, Robotern menschendhnliche Augen zu verleihen.
Wir wollen nicht nur ein weiteres industrielles Bildverarbeitungssystem liefern. Wir werden die gesamte
Definition maschineller Bildverarbeitung verandern, indem wir in den ndchsten Jahren neue Hard- und
Softwarelésungen vorstellen.
Unsere Mission lautet:
1. modernste 3D-Scanner (fiir statische Szenen) und 3D-Kameras (fiir dynamische Szenen) auf den Markt zu ‘
bringen und ihre Anwender durch bahnbrechende SDKs und APIs zu unterstiitzen.
2. die herkémmliche 2D-Bildverarbeitung im Industriebereich abzulésen und neue Gerdte mit neuer
Funktionalitat auf den Markt zu bringen. Mit unseren neuen Geraten kdnnen Produktionsbetriebe flexiblere

Fertigungslinien aufbauen, und Roboterintegratoren bekommen machtige Werkzeuge flir ganz neue
Anwendungen an die Hand.
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Zentrale: Deutsches Biiro: “
Email: sales@photoneo.com Email: roehler@photoneo.com
Tel.:  +421948 766 598 Tel..  +421948 766 479

Address: Er;(:\t;re\i(;;aqo Smart 3D ViSiOn

821 09 Bratislava, Slovakia
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