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Technologieplattform für die Er-
mittlung der Werkzeugposition 
im Bahnhof in einer Roboterzelle 
mittels RFID und Integration in die 
Robotersteuerung. Automatische 
Identifikation der Wechselwerkzeu-
ge eines Industrieroboters in einem 
Werkzeugbahnhof. Es erfolgt eine 

automatische Anwahl der korrekten 
Werkzeugposition durch den Indus-
trieroboter. Durch den intelligenten 
Werkzeugbahnhof sind fehlerhaf-
te Werkzeugzuordnungen ausge-
schlossen und Rüstzeiten werden 
minimiert.

•	 Intelligente Lokalisierung von Wechselwerkzeugen
•	 Identifikation mit RFID-Technologie
•	 Keine Verwechselung der Werkzeuge mehr möglich
•	 Automatische Anwahl der korrekten Werkzeugposition
• 	 Hardware-Partner: SICK AG
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Gemeinsame 
Wissenschaftskonferenz
GWK

IIOT TestBed an der 
HTW Dresden 

Die Testumgebung mit einem diskreten 
Fertigungsprozess und allen typischen In-
dustrie-Komponenten wurde konzipiert, 
um komplexe Fertigungs- und Logistikpro-
zesse realitätsgetreu nachzubilden. Die 
Anlage besitzt eine Hauptlinie, bestehend 
aus robotergestützten Montage- und Be-
ladezellen, sowie separaten Arbeitsplät-
zen für manuelle Arbeiten, CNC-Fertigung 
und additive Verfahren im 3D-Druck. Ver-
bunden sind die einzelnen Module über 

ein vollautomatisches Transportsystem 
und autonome Transportfahrzeuge.
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