Bildverarbeitung und
Robotik fir flexible
Quialitatskontrolle

Mit unserer bewahrten Kombination aus optischem Erken-
nungssystem und Robotersteuerung realisieren wir fiir Sie
mafgeschneiderte und leistungsfahige Systeme fir Ihre
Quialitatssicherung. Und das — dank Inline-Messtechnik — auf
Wunsch bereits innerhalb der Fertigungslinie.

7 i

Robot Vision Center

Industrielle Bildverarbeitung

Funktionsweise

Das Produktionssystem tGbermittelt
Uber eine Schnittstelle die zu pri-
fende Bauteilvariante an die Robot
Vision Center-Software. Diese fuihrt
anschliefend den angepassten
Prufablauf aus, der unterschied-
lichste Inspektionen enthalten
kann. Beispiele hierfir sind die
Uberpriifung des Einbaus bzw. der
korrekten Verankerung von Anbau-
teilen, Messaufgaben, Lesen von
Codes und vieles mehr. Der Roboter
Ubernimmt dabei die exakte Positio-
nierung der Kameras, 2D/3D-Senso-
ren und Beleuchtungssysteme.

Software

Robot Vision Center bietet
mafgeschneiderte Lésungen
fir Automations- und Inspek-
tionsaufgaben mit Roboter-
steuerung. Es zeichnet sich
durch hohe Genauigkeit, Pro-
zesssicherheit und Benutzer-
freundlichkeit aus. Ihr Vorteil:
hochste Wirtschaftlichkeit und
Effizienz.




Beispiel Anwesen-
heitskontrolle

Auf groBen Baugruppen, wie
z.B. Stof3fangern in der Kfz-In-
dustrie, missen oft zahlreiche
Bauteile in den dafiir vorgese-
henen Positionen angebracht
werden. Das Robot Vision
Center ermdglicht die schnel-
le und sichere Erfassung der
Vollstandigkeit, visualisiert und
dokumentiert die Fehler und
Ubermittelt das Ergebnis an die
Produktionsschnittstellen.

Inspektion von
Kfz-Baugruppen

Das Robot Vision Center
erlaubt die flexible Inline-Pri-
fung variantenreicher und
groBer Karosserieteile fiir

die Automobilindustrie. Vom
Armaturenbrett tGber Tiren bis
hin zu Stol3fangern lassen sich
individuelle Priifaufgaben auch
bei haufigem Typenwechsel
schnell und mit minimalem
Prifaufwand realisieren — ganz
ohne umristen.

A s
{ (S s
| TeTeTaTaTe

| L
BT TV

ey

youtu.be/v9-AmsF3EeQ

OFL:
4




