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DELFOI ARC 4.0 ist eine schnelle und benutzerfreundliche Offline
Programming-Software fur alle groBen Robotermarken. Die Software
nutzt die Eigenschaften von CAD-Modellen effektiv. Die integrierten
Datenbanken um maBgeschneiderte WPS (Welding Procedure
Specification) zu steuern gewahrleisten hochwertige Schweinahte.

Wilhelm Severt Maschinenbau GmbH

Delfoi ARC 4.0 ist die vierte Generation von Delfois Offline
Programming-Software flr BogenschweiBen. Die Software ist
das Resultat von dber 20 Jahren intensiver Entwicklungsarbeit
mit unseren Kunden um selbst deren anspruchsvollste
Anforderungen zu erflllen. Die bahnbrechende Delfoi
ARC-Software fur die Offline Programmierung von
BogenschweiBrobotern hat seit der Vertffentlichung 2012 alle
MaBstabe bezlglich Programmierungsgeschwindigkeit und
Benutzerfreundlichkeit Gbertroffen

SCHNELL UND EINFACH
e Automatisierte Programmierung mit benutzerfreundlicher
User-Interface

HOCHWERTIGE PROGRAMME
e |ntegrierte Qualitatskontrolle und WPS (Welding Procedure
Specification)

GENAUE WERKZEUGBAHNEN

e Fortschrittliche Kalibirierwerkzeuge und Nutzung
eines SchweiBroboters als Messeinrichtung — externe
Messvorrichtungen sind nicht nétig
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Delfoi ARC 4.0 in Kiirze

e Automatische und sofortige Erstellung von SchweiBnahten
selbst fur komplexe, gekrimmte und doppelt gekrimmte
SchweiBnéhte

e Automatische Erstellung von Schweindhten tber scharfe
Ecken

e Sehr einfache, schnelle Bearbeitung und Handhabung flr
die beste SchweiBposition eines Roboterarmes

e Fehlerfreie Roboterlibertragung auch mit echter Upload-
Funktionalitat

e \erbesserte Visualisierungsmoglichkeiten —
SchweiBnahtdimensionen werden angezeigt

e Realistische, dynamische Simulation von SchweiBkabeln

e SchweiBnaht-Suchmanagement (1D, 2D, 3D)

e Multi-Pass-SchweiBmanagement und automatische
Erstellung von Schweilpdssen

e StichschweiBen

e Kopieren, Verketten, Gruppieren und Spiegeln (fur
spiegelsymmetrische Arbeitsstlicke) von SchweiBnahten

e Management von SchweiBprozesseinstellungen und
-eigenschaften

e SchweiBparameter-Datenbank fir WPS

e Automatische Berechnung externer Roboterachsen

e Vielseitige Berechnungsinstrumente durch die Nutzung
eines SchweiBroboters als Messeinrichtung um
auBerordentliche Prazision in der Programmierung der
modellierten SchweiBszelle zu gewahrleisten
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