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= Schwerlastkrane

+ Block cranes

11 Grues de forte puissance

= KpaHbl 60/1bLLON
rpy3onoabEeMHOCTH

PSX |
LGX |
OBX V
ESX I

ASX I

in
Germany



= Ubersicht Typ Reichweite m Tragkraft kg Reichweite m Tragkraft kg Reichweite m Tragkraft kg

s Crane survey Type Reach meter Max. load kg Reach meter Max. load kg Reach meter Max. load kg

11 Vue d’ensemble Type Portée m Puissance de levage kg Portée m Puissance de levage kg Portée m Puissance de levage kg

[ Horpy30t|Hb|e ™R BbI/IET CTPesibl M Fpy30noAbEMHOCTb KI BbI/IET CTPesibl M Fpy30noabEMHOCTb KI BbINeT CTpesibl M Fpy30noAbEMHOCTb K
KpPaHbl

PSX I 20,00 6.000 24,00 3.900

LGX | 13,00 4.600 15,00 3.600

OBX V 13,00 2.900 13,00 2.750 15,00 2.300

OBX V 13,00 2.500 15,00 2.100

Balance-Kran

ESX | 13,00 2.300 13,00 2.150 15,00 1.800

T 1 J%Q ﬁgm- e

ASX I 13,00 1.230

Technische Anderungen vorbehalten

Subject to technical modification

Sous réserve de modifications technique

B0O3MOXHbI TEXHUYECKME U3MEHEHUS




= Schwerlastkran Typ PSX |

3 Block crane type PSX |

11 Grue de forte puissance type PSX |

== KpaH 6onbluoii rpyzonogbemHoctu tun PSX |

20,18 m,
optional: 16,34 m, 24,25 m

Kranreichweite:

ca. 6000 kg bei 20 m
(ohne Greifer)

Tragkraft:

Hubmoment netto: 1200 KNm (ohne Greifer)

endlos drehbar

Schwenkbereich:

Teleskop: entfallt
Elekiromotor: 2 x 110 kW
Pumpenleistung: 2 x 0-350 I/min
Primérdruck: 320 bar
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING

elekirohydraulisch
(frei programmierbar)

Vorsteuerung:

Mehrschichtbetrieb H3/B5 nach DIN 15018

PSX |

PSX 1 20,18 m
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N\ 2
vZNX

Reach: 20,18 meter,
optional: 16,34 meter, 24,25 meter
Max. load: approx. 6000 kg at 20 meter

(without gripper)

Load moment:

1200 KNm (without gripper)

Swivelling range:

endless turnable

Telescope:

without

Electric motor:

2 x 110 kW

Pump capacity:

2 x 0-350 |/min

Inlet pressure:

320 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro-hydraulic
(freely programmable)

Multi-shift operation H3/B5 complies to DIN 15018

il
Portée : 20,18 m,
option: 16,34 m, 24,25 m
Charge : 6000 kg env. & 20 m
(sans grappin)
Couple de 1200 KNm (sans grappin)
levage net :
Rotation : totale
Télescope : néant
Moteur électrique : 2 x 110 kW

Entrainement
de la pompe :

2 x 0 = 350 |/min

Pression 320 bar
d’alimentation :

Commande LOAD-SENSING
hydraulique :

Commande électro-hydraulique
pilote : (programmable)

Travail en plusieurs équipes selon DIN 15018

Bobinet crpensi: 20,18 ™,
della gru: onuuoHasnbHo: 16,34 M, 24,25 M
['py3onoabeMHocTb:  okoso 6000 Kr npu Bbinete

cTpenbl 20 M
(Bec 3axBaTa HeY4TEH)

MoabeMHbIN
MOMEHT:

1200 kHM
(3axBaT HeyuTeH)

Yron nosoporta:

6ECKOHEYHbI

Teneckon:

OTCyTCTBYET

JnekTpoaBuraTenb:

2 x 110 kBt

Mopaya rmapoHacoca: 2 x 0-350 n/MuH

Pabouee faBneHue:

320 6ap

Cucrema
yrpaBneHus:

LOAD-SENSING

TmapopacnpeaeneHue: aneKkTporuapasanyeckoe

MponopLvoHanbHoe Co
BCTPOEHHbIM MPOrPaMMMpPyeMbIM
MPOLIECCOPOM.

PexxuM paboTbl B HECKONIBKO CMEHH
B COOTBETCTBMM C HEMELIKMM CTaHaapTom 15018



= Schwerlastkran Typ LGX |
s Block crane ty

11 Grue de forte puissance type LGX |
== KpaH 6onbluoii rpyzonogbvemHoctu tun LGX |

=T

pe LGX |

Kranreichweite:

13,37 m, optional: 15,32 m

Tragkraft:

ca. 4600 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

600 KNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Teleskop:

entfallt

Elektromotor:

90 kW, optional 110 kW

Pumpenleistung:

0-280 |/min,
optional 0-350 |/min

Primardruck:

300 bar

Hydrauliksteuerung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elekirohydraulisch
(frei programmierbar)

LGX |

LGX 1 13,37 m
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N\ 2
vZNX

Reach:

13,37 m, optional: 15,32 mefer

Max. load:

approx. 4600 kg at 13,00 meter
(without gripper)

Load moment:

600 KNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

without

Electric motor:

90 kW, 110 kW optional

Pump: 0-280 |/min,

0-350 |/min. optional
Inlet pressure: 300 bar
Hydraulic control:  LOAD-SENSING

Pilot control: electro hydraulic
(free programmable)
il
Portée : 13,37 m, option : 15,32 m

Puissance de

env. 4600 kg & 13 m brute

levage : (sans grappin)

Couple de 600 KNm (sans grappin)
levage net :

Rotation : totale

Télescope : néant

Moteur électrique :

90 kW, option 110 kW

Puissance de la
pompe :

0-280 |/min,
option 0—350 |/min

Pression primaire : 300 bar

Commande LOAD-SENSING

hydraulique :

Pilotage : electro-hydraulique,
librement programmable

|

Bbinet crpenbl:

13,37 ™,
onuuoHanbHo: 15,32 m

'py30NoAbEMHOCTb:

okono 4600 Kr npu BbineTe
crpenbl 13,00 M
(Bec 3axBaTa HeyyTeH)

MoAbEMHbIN
MOMEHT,
6e3 yyeta notepsb:

600 kHM (3axBaT HeyuTeH)

Paaunyc BpalueHus:

6EeCKOHEYHO BpalLaeMblii

Teneckon:

OTCYTCTBYET

dnekTpoaBuraTesnb:

90 kBT, 110 KBT - onuMoHanbHO

MpowussoauTensHocTb 0-280 51/MUH.

Hacoca:

(onumoHanbHo 0-350 f1/MUH)

[asneHue:

300 bap

Cuctema ynpasneHnus: LOAD-SENSING

wapopacrpeaeneHune: aNekTporuapaBnnyeckoe

nponopLyoHanbHoe co
BCTPOEHHbIM MPOrpaMMMPYEMbIM
NpOLIeCCOpOM.




N\ 2

OBX V 13,55 m AS
= Schwerlastkran Typ OBX V-24 o BX V s — —
each: . meter
Sz Block crane type OBX V.24 /\@\ " (optional 14,00 meter, 15.55 meter)
° %k %k N L 0
11 Grue de forte puissance type OBX V-24 OBX V-24 **) \ 8] 1s Maxlood:  approx. 2900 kg o 13 mefer
w %k & \ %
== KpaH 6onbLoii rpysonogabemHoctu tun OBX V-24 OBX V-8 *) S \ 2l Lood moment: 380 KNm without gripper) 7
\ N = 325 KNm (without gripper) **)
11
Swivelling range: endless turnable
10
Telescope: option
7 Electro motor: 45 kW, optional 55 kW
\ 8 Pump capacity:  0-140 [/min; .
7 optional 0 —200 |/min
\ ’ Inlet pressure: 300 bar *), 270 bar **)
\
\ Hydraulic control: LOAD-SENSING
T 5
\ Servo-control: electro-hydraulic
\ 4 (freely programmable)
I 3 *) One shift operation H2/B4 complies to DIN 15018
l **) Multi-shift operation H3/B5 complies to DIN 15018
I‘ 2
j il
/’ 1
/ | Portée : 13,55 m
/ 0 (option 14,00 m, 15,55 m)
!
sgv i Charge : 2900 kg env. & 13 m
/ , (sans grappin)
/ g Couple de 380 KNm (sans grappin) *)
3 levage net : 325 KNm (sans grappin) **)
. Rotation : totale
; Télescope : option
e o . Moteur électrique : 45 kW, option 55 kW
12 13 ]‘4 15 16 m Entrainement 0-140 |/min,
de la pompe : option 0-200 |/min
Pression 300 bar *), 270 bar **)
d’alimentation :
Commande LOAD-SENSING
hydraulique :
Commande pilote : électro-hydraulique (programmable)
*) Travail en 1 équipe selon DIN 15018
**) Travail en plusieurs équipes selon DIN 15018
|
Bbinet crpenbl: 13.55 M (onumoHanbHO
14.00 M, 15.55 M)
Kranreichweite: 13,55 m (optional 14,00 m, 15,55 m) I'py3onoabeMHOCTb:  0komo 2900 Kr mpu BbineTe
‘i cTpenbl 13 M (Bec 3axBaTta
, —F—20 La \ HEeyuTeH)
Tragkraft: ca. 2900 kg bei 13 m (ohne Greifer)
MoabeMHbIi MoMeHT: 380 kHM (3axBaT HeyuTeH) *)
Hubmoment netto: 380 KNm (ohne Greifer) *) 325 kHM (3axBaT HeyuTeH) **)
325 KNm (ohne Greifer) **)
* % Yron nosopora: 6ECKOHEYHBbIV
Schwenkbereich:  endlos drehbar 2‘;28 tg " )
g7 Teneckon: OrLMOHasbHO
Teleskop: Option
0 6,0 80 ]20 140 m Onektpoasuratens: 45 kBT (55 kBT onuuoHanbHo)
Elektromotor: 45 kW, optional 55 kW
Mogaya rmapoHacoca: 0—140 n/MuH
Pumpenleistung: 0-140 |/min, optional 0-200 |/min OBXV 15,55 m o P onuuoHanbHo 0—200 n1/MuH
Primardruck: 300 bar *) 270 bar **) Pa6ouee AasneHne: 300 6ap *), 270 6ap **)
Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING CucteMa ynpasneHns: LOAD-SENSING
Vorsteuerung: elektrohydraulisch (frei programmierbar) TMapopacrnpeseneHme: aMeKTpornapaBnmyeckoe
MponopLvoHanbHOe Co
*) Einschichtbetrieb H2/B4 nach DIN 15018 BCTPOEHHbIM MPOrPaMMMpPyeMbIM
**) Mehrschichtbetrieb H3/B5 nach DIN 15018 2800 2400 kg **) MpoLieCcCoOpoM.
3350 2900 kg *) *)  OBHOCMEHHBIV PEXUM paboTbl
T T } } **) Pexxum paboTbl B HECKONIbKO CMEHH

0 6,0 80 10,0 12,0 ]4,0 ]5,0 m B COOTBETCTBUM C HEMELKWM CTaHAapTom 15018



= Balance-Kran Typ OBX V

13,40 meter

O BX v OBX V Balance 13,40 m RN
. Reach:
78 17

s Balance-Crane type OBX V 1 fopional 15,40 meler
: - b6
11 Grue avec contre-poids type OBX V Balance-Kran N Mo load approx 2500 19 mokr
15
|| KpaH Banch ™n OBX V é Load moment: 325 KNm (without gripper)
\ S+ 14
\, - Swivelling range:  endless turnable
| 13
&g \‘ \ Electric motor: 45 kW
2 ‘ 12
4 / N Pump capacity: 0-140 |/min
é/ ! U] Inlet pressure: 260 bar
\
y : 10 Hydraulic confrol:  LOAD-SENSING
\ 9 Servo-control: electro-hydraulic
/ \ ] (freely programmable)
‘Y
L1
‘1 ;
}‘ 5
/‘ 4 il
k/ 3 Portée : 13,40 m, (option: 15,40 m)
9 Charge : 2500 kg env. & 13 m
‘ y (sans grappin)
} y ] Couple de 325 KNm
) 0 levage net : (sans grappin)
~ - Rotation : totale
< — -1
iy e N By o Kranreichweite ; Moteur électrique : 45 kW
\ \ \ =
0 1 2 3 4 b 7 8 0 11 12 13 14 Entrainement 0-140 |/min
de la pompe :
Pression 260 bar
d’alimentation :
OBX V Balance 13,40 m Commande LOAD-SENSING
! hydraulique :

Kranreichweite:

13,40 m (optional: 15,40 m)

Tragkraft:

ca. 2500 kg bei 13 m
(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

325 KNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Elekiromotor: 45 kW
Pumpenleistung: 0-140 |/min
Primardruck: 260 bar
Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elektrohydraulisch
(frei programmierbar)

12,0

130 m

10,0

12,0

13,0

150 m

Commande pilote :

électro-hydraulique
(programmable)

Buinet crpenbl:

13,40 m
(onumoHanbHo: 15,40 m)

[py3onoabeMHoCTb:  okoso 2500 Kr npu Bblnete
cTpenbl 13 M (Bec 3axBaTa
HeyuTeH)

MoabeMHbIN 325 kHM (3axBaT HeyuTeH)

MOMEHT:

Yron nosoporta: 6eCcKOHeYHbIV

dnekTpoaBuratenb: 45 kBT

Mopava 0-140 n/mMuH

rmppoHacoca:

Pabouee paenenune: 260 6ap

Cucrema
yrpaBneHus:

LOAD-SENSING

TMapopacrpeneneHne: 3MeKTporMapaBIMyeckoe

MPOMOpLMOHANTbHOE CO
BCTPOEHHBIM MPOrpaMMUpyeMbIM
MPOLIECCOPOM




= Schwerlastkran Typ ESX |

* Block crane type ESX |

11 Grue de forte puissance type ESX |
== KpaH 6onbluoii rpyzonogbemHoctu Tun ESX |

-
Reichweite: 13,55 m
Tragkraft: ca. 2300 kg bei 13,00 m

(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

300 KNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Teleskop:

Option

Elektromotor:

45 kW, optional 55 kW

Pumpenleistung:

0-140 |/min,
optional 0-200 |/min

Primardruck:

310 bar

Hydrauliksteverung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elektrohydraulisch
(frei programmierbar)

ESX |

ESX1 13,55 m
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N\ 2

Reach: 13,55 meter
Max. load: approx. 2300 kg at 13,00 meter

(without gripper)

Load moment:

300 KNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

optional

Electric motor:

45 kW, 55 kW optional

Pump: 0-140 |/min,

0-200 |/min. optional
Inlet pressure: 310 bar
Hydraulic control: ~ LOAD-SENSING

Pilot control: electro hydraulic
(free programmable)

il

Portée : 13,55 m

Puissance de
levage brute :

env. 2300 kg & 13 m
(sans grappin)

Couple de 300 KNm
levage net : (sans grappin)
Rotation : totale
Télescope : option

Moteur électrique :

45 kW, option 55 kW

Puissance de 0-140 |/min,

la pompe : option 0—200 |/min

Pression primaire : 310 bar

Commande LOAD-SENSING

hydraulique :

Pilotage : electro-hydraulique,
librement programmable

|

Bbinet crpenbi:

13.55m

[py3onoabeMHocTb:  0koso 2300 Kr npu Bblnete
ctpenbl 13 m
(Bec 3axBaTa HeyyTeH)
MoabeMHbIV 300 kHM (3axBaT HeyuTeH)
MOMEHT:
Yron nosoporTa: 6eCcKOHeYHbIV
Teneckon: OMNUMOHANLHO
SnekTpogsuratens: 45 kBT
55 kBT - onuuoHansHo
Mogava 0-140 n/MnH
rmapoHacoca: onuuoHanbHo 0—200 n/MuH
Pabouee paenenne: 310 6ap
Cucrema LOAD-SENSING
ynpaBneHus:
'mppopacnpeaeneHve: anekTpornapaBnMyeckoe

NporopLMoHanbHoe Co
BCTPOEHHbIM MPOrpaMMMpyeMbIM
MPOLIECCOPOM.




N\ 2

= Schwerlastkran Typ ASX Il X II SRR EEn R e
b, S BIOCk crane I')’pe ASX " . (op;ﬁonal 11:15 meter, 12,15 meter)
11 Grue de forte puissance type ASX I e R

. = 15 (without gripper)
== KpaH 6onbluoii rpyzonogbemHoctu tun ASX Il / / > Load moment: 160 KNm (without gripper]
= 14
/// \\ S 2 Swiveling range: endless turnable
\5/ \ < EA* 13 Telescope: without
/ S Electric motor: 37 kW
§ +— 12
// Pump: 0-140 |/min
/K \ \\ !l Inlet pressure: 265 bar
\
/ E \\ 10 Hydraulic control: LOAD-SENSING
ﬁ%\ I \ Pilot control: electro hydraulic
\ ' ‘\\‘ 9 (free programmable)
A A \
JE : |
\
/ \ ]
I A \ \\
AN AN | il -
N
| N\ \b, 5 Portée : 13,15 m
// \X\ Pz \ \ N\ i (opfion 11,15 m, 12,15 m)
- N '
(</~ , \\ ‘\ 4 Puissance de 1230 kg & 13,00 m
) / \ _h levage brute : (sans grappin)
\ | \ N \\ § H 3 -
‘.. { _ \ P I\ ICouple de. 160 KNm (sans grappin)
] N\ - D E k\ N ll evage net :
/ / ‘\ §% ’ 2 Rotation : totale
\ =\ 1 Télescope : néant
/ NN g p
\ \ a2\ Moteur 37 kW
\ \ 0 électrique :
] \ \ / Puissance de 0-140 |/min
\ ! \ \ \ \ -l la pompe :
) \ ?oa / 29 Pression primaire : 265 bar
N ‘é\ » 3 o‘é &
g S| S z ‘ Commande LOAD-SENSING
& L %L g/L —r = -3 hydraulique :
T~
T = Kranreichweite Pilotage : electro-hydraulique,
f f 4 librement programmable
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 4 m
.
| SRS Bbinet crpensi: 13.15 M (onumoHanbHo

11.15 m, 12.15 m)

Kranreichweite: 13,15 m - 130
(optional 11,15 m, 12,15 m) PY30NOAbLEMHOCTb: KI Mpyv BblIETE CTpenbl

13 M (Bec 3axBaTa Hey4TeH)

Tragkraft (]o2h?12 gel?gr)] 300m MoabeMHbIi MOMeHT: 160 kHM (3axBaT HeyuTeH)
Hubmoment netto: 160 KNm (ohne Greifer) Yron nosopora: 6eCKOHEeYHbIN

Schwenkbereich: endlos drehbar Teneckon: OTCyTCTBYET

Teleskop: enffallt SnekTpogsuratens: 37 kBT

Elektromotor: 37 kW Mopaya rmapoHacoca: 0—140 n/mMuH

Pumpenleistung: 0-140 |/min Paboyee naBnexve: 265 6ap

Primardruck: 265 bar Cuctema ynpasneHnus: LOAD-SENSING
Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING I'vapopacnpeaeneHve: ﬁgi'ﬁ:;%oﬂgﬁaaﬁff::iﬁoe
Vorsteuerung: elektrohydraulisch BCTPOEHHbIM MPOrpamMMmnpyeMbiM

(frei programmierbar) NpOLIECCOPOM.
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Kranunterbau

Crane basement
Fondation de la grue
OcHOoBaHue KpaHa

*)

**)

Fahrwerk

Spurbreite: 3,00 m (optional 2,60 m bis 4,50 m).

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb 15 KW.

Fahrgeschwindigkeit stufenlos regelbar von O bis 140 m/min. Der Antrieb
erfolgt Gber Einzelradmotore auf eine Achse (optional auf 2 Achsen),
automatische Feststellbremse.

Laufrader: 4 Stick, rollengelagert, 450 mm Durchmesser.

Lange: 8,00 m (ohne Kabeltrommel), optional ab 5,00 m.

Gewicht: von 10 to bis 20 to (mit Kran, Kabine, ohne Ballast)

Gewicht: von 14 to bis 28 to (mit Kran, Kabine und Ballast)

Portalkran

Spurbreite: 12 m (optional 9,00 m bis 15,00 m). Kranportal aus stabiler
Profilstahlkonstruktion. Standerhdhe ca. 4,50 m.

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb 15 KW,

Fahrgeschwindigkeit in Gleisrichtung: stufenlos regelbar von O bis120 m/min
(bei LGX O bis 100 m/min).

Fahrgeschwindigkeit beim Querverfahren: stufenlos regelbar von O bis 60 m/min
Der Antrieb erfolgt iber Einzelradmotore auf die Réder des Krans,

automatische Feststellbremse.

Gewicht ca. 32 to (fir OBX)

Gewicht ca. 45 to (fir LGX)

Sockel semi-mobil

Kransockel, semi-mobil: auf Grund seines Gewichtes kann hier auf ein
Fundament verzichtet werden.

Abmessungen (fir OBX): Lénge: 4300 mm, Breite: 4300 mm, Hhe: 2500 mm

Gewicht ca. 30 to (mit Kran (OBX), Gegengewicht, Kabine).

*) Tragféhige Bodenplatte bauseits

Sockel Fundament

Grundplatte: zum EingieBen in bauseits zu stellende Fundamentplatte.
Grofle der Grundplatte (fir OBX): 1400 mm breit, 1400 mm lang, mit
angeschweif3ten Ankerbiigeln (Statik fir Fundament bauseits)

**) Betonsockelfundament bauseits

Carriage

Crane under track: 3,0 m (optional 2,6 to 4,5 m).

Carriage drive: hydrostatic drive 15 KW.

Speed continuously adjustable from O to 140 m/min. Drive by single wheel
motor on one axle (optional 2 axles), automatic brake.

Wheels: 4 pcs. roller seated, 450 mm diameter.

Length: 8,0 m (without cable drum), optional at 5,0 m.

Weight: from 10 to 20 to (with crane, cabin, without load).

Weight: from 14 to 28 to (with crane, cabin and load).

Portal crane

Portal track: 12 m (optional 9,0 m to 15,0 m). Crane portal made of stable
concrete steel construction, pillar height approx. 4,5 m.

Drive: hydrostatic drive 15 KW.

Speed in rail direction: continuously adjustable from O to 120 m/min

(LGX from O to 100 m/min).

Speed when going crosswise: continuously adjustable from O to 60 m/min.
Drive by single wheel motor on the wheels of the crane, automatic brake.
Weight approx. 32 to (OBX).

Weight approx. 45 to (LGX).

Crane base semi-mobile

Due to its weight a foundation is not necessary.
Measurements (OBX) length: 4300 mm, width: 4300 mm, height: 2500 mm.
Weight approx. 30 to (with crane (OBX), counter weight, cabin).

*) DIY: stable base plate

Base fondation

For pouring into a foundation plate to be provided by the customer.
Measurement of the ground plate (OBX): 1400 mm wide, 1400 mm long,
with welded anchor straps (static for the foundation to be provided by the
customer)

**) DIY: concrefe base foundation

Chariot

Largeur de voie : 3,00 m (option 2,60 a 4,50 m)

Commande de translation : Entrainement hydrostatique 15 KW. Vitesse
d‘avance réglable en continu de 0 & 140 m/min. Entrainement

1 moteur / roue sur un axe (option 2 axes), frein d’arrét automatique.
Roues : 4 roues, paliers & rouleaux, diamétre 450 mm

Longueur : 8,00 m (sans enrouleur de céble), option & partir de 5,00 m
Poids : de 10 & 20 tonnes environ (avec grue, cabine, sans lest)

Poids : de 14 & 28 tonnes environ (avec grue, cabine et lest)

Grue portique

Largeur de voie : 12,00 m (option 9,00 & 15,00 m). Portique en acier profilé
robuste. Hauteur des supports : 4,50 m environ.

Commande de translation : Entrainement hydrostatique 15 KW.

Vitesse d'avance dans le sens de la voie réglable en continu de 0 & 120 m/min
(LGX 0 & 100 m/min)

Vitesse d‘avance du déplacement transversal : réglage progressif de

0 & 60 m/min.

Entrainement par moteurs sur chaque roue de la grue, frein d'arrét automatique.
Poids : 32 tonnes environ (OBX)

Poids : 45 tonnes environ (LGX)

Socle semi-mobile

Socle de la grue, semi-mobile : en raison de son poids les fondations ne
sont pas utiles.

Dimensions (pour OBX) : longueur 4300 mm, largeur 4300 mm,
hauteur 2500 mm

Poids : 30 tonnes environ (avec grue (OBX), contre-poids, cabine)

*) Plaque béton solide a la charge du client

Socle de fondation

Plaque de base & couler dans la dalle de fondation (fourniture client)
Dimensions de la plaque de base (pour OBX): largeur 1400 mm, longueur
1400 mm avec éfriers d'ancrage soudés (étude statique a charge du client)

**) Fondation du socle de béton a la charge du
client

XopoBas 4yactb

LLinpuHa konen: 3,00 M (onumoHanbHO oT 2,60 M Ao 4,50 m).

MpvBOZ XOZOBOM YacTu: r’MApPoo6beMHas TpaHcMuccus 15 KBT.
6eccTyneHyaTo perynnpyemMasi CKopocTb ABudkeHus oT 0 o 140 M/MUH.
MpvBOA Ha XOA OCYLUECTBIISIETCA C MOMOLLbIO MOTOP-KOMIEC, YCTAHOBIEHHbIX
Ha O4HOM M3 MOCTOB (OMUMOHaNbHO Ha [Ba MOCTa), aBTOMaTUYECKUI
CTOSIHOYHBI TOPMO3.

XopoBble Korneca: 4 WT., HA POSIMKOBbLIX NOAWMMHUKAX, AvamMeTp 450 MM.
[OnvHa: 8,00 M (6e3 kabenbHoro 6apabaHa), onumoHanbHo ot 5,00 M.

Bec 6e3 6anacta: oT 10 2o 20 TOHH (C kKpaHOM, kabuHol 1 Ganactom)

Bec c 6anactom oT 14 0 28 TOHH (C KpaHOM, kabuHoii 1 6anacTom)

MopTanbHbIX KpaH

LLnpyHa koneun: 12 M (onumoHanbHo ot 9,00 M Ao 15,00 m). MopTan kpaHa
13 MPOYHOW CTanbHOM KOHCTPYKLMM. BbicoTa cToek kpaHa okoso 4,50 M.
MpvBOA X0A0BOM YacTu: rmapoobbeMHas TpaHcMUccust 15 kBT,

CKopOoCTb ABMXKEHUS MO penbcaM: beccTyneHyato perynmpyemas ot 0 go 120
M/MUH (Ans norpy3o4Horo kpaHa LGX ot 0 40100 M/MuH)

CKOpOCTb MOMEPEYHOro ABMXKEHMS KabuHbl KpaHa: beccTyneHyaTo
perynvpyemas ot 0 4o 60 M/MWH.

Mp1BOAUTLCS B ABMXKEHWUE C MOMOLLBIO ABUraTesNel, YCTaHOBMNEHHBIX Ha
KaXKoM KoJiece KpaHa, aBTOMaTUYECKUIA CTOSIHOYHBIN TOPMO3.

Bec okono 32 ToHH ( ans OBX)

Bec okono 45 ToHH ( ans LGX)

Semi-mobile

KpaH- semi-mobil: n3-3a HebonbLoro Beca pyHAaMeHT He TpebyeTcs
[abapuTbl Ansg norpy3o4Horo kpaHa OBX: anvHa 4300 MM, wupuHa 4300 MM,
BblcoTa 2500 MM

Bec okoso 30 TOHH (MOorpy304Hbiii kpaH OBX, KOHTprpys, KabvHa).

*) ®yHAAMEHT CTakaHHOro Tuna

OcHOBaHMue-IIuTa

dyHaameHTHas nauTa: rabapuTbl NAUTbI ANS NOrPy304HOro KpaHa OBX:
wupnHal400 mm, anvHa 1400 MM, Ang 3anMBKU NOKynaTenem
yCTaHaBIMBAEMON MAIUTbI C aHKEPHOM CKOBOM (CTaTUKy Ansl OCHOBaHUS AenaeT
nokynarenb).

**) BETOHHbIN (PyHAAMEHT CTakaHHOro TWUMa YCTaHAB/IMBAET MOKyNaTeslb
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Baljer & Zembrod als Systemlieferant

® Von unseren Spezialisten aus der Technik wird mit
dem Kunden die fir ihn optimale Lésung erarbeitet.
® Jeder Fall benétigt eine individuelle Lésung.

Baljer & Zembrod als Service-Profi

® Berater und Spezialist fiir effektives und zukunfts-
orientiertes Maschinenmanagement.
® Bodenstdndiger Service in acht Landern.

2NN
Baljer & Zembrod the system vendor

® In coordination with the client our specialists of the
engineering and technical dept. draw up optimum

solutions, as each case requires its individual solution.

Baljer & Zembrod the aftersales and service
pros

® Consultant and specialist for effective, pioneer mecha-

nical engineering and system management.

® Aftersales service in eight countries, rooted to the soil.

made
in
Germany
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Baljer & Zembrod, fournisseur de systémes

® Elaboration de la solution optimale avec le client.
® Chaque cas nécessite une solution individuelle.

Baljer & Zembrod, des professionnels a votre
service

® Conseil de réalisation d'installations rationnelles et
tournées vers |'avenir.
® Service de proximité dans 8 pays.

Banbep u LieM6poa - KOMMJIEKCHbIM NOCTaBLUMK

® HalW CreumanmucTbl BMECTE C K/IMEHTOM
pa3pabaTblBaloT 13 TEXHUKM CaMOE ONTUMasbHOe
pelLeHue.

® B KaX/IOM C/lyYae MHAUBUAYAbHOE peLLeHe

banbep u Liem6poa — npodeccmoHanbHbIi
TeXHUYEeCKUii cepBuc

® KOHCY/IbTaHTbI M CEeUManmcTbl 3a 3hdeKTUBHOE 1
OpVEHTUPOBaHHOE B Byayliee ynpasieHue
TEXHUKOM.

® OpraHM30BaHHbIN TEXHUYECKUIA CEPBUC B BOCbMM

CTpaHax.

saer Q) zemazon

Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG
Max-Planck-Straf3e 8

88361 Altshausen

Germany

Phone +49 (0) 7584 2950

Fax +49 (0) 7584 295-45
mail@bz.ag

www.bz.ag

BZH SARL

Chemin de la Briquerie
F-51300 Marolles

Tél.: +33 - 326746361
Fax: +33 - 326740716
contact@bzh-sarl.com
www.bzh-sarl.com
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Baljer-Zembrod spol. s.r.o.
Trneckova 1212

68301 Rousinov

Tel. 00420 5 48216456
Fax. 00420 5 48216270
mail@baljer-zembrod.cz
www.baljer-zembrod.cz

Baljer & Zembrod

Baljer & Zembrod Sp. z o.o.
ul. Cygana 4/211

45-131 Opole

Tel.: +48 692 001 417
Fax: +48 77 544 93 95
balier@baljer.pl
www.baljer.pl

PFZ

KUBIAK - WASILEWSKI s.c.
ul. Opolska 33, 91-604 Lédz
fel./fax +48 (42) 633 99 32
info@pfz.pol.pl

Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG
Makc-Tnank-LTpacce 8

88361 AnbTcxayseH

[epMaHus

KceHns Mopo3soBa

Otnen no pabote C KIneHTamMm
Mo6.: +49 (0)172 718-62-65
Email: morosova@baljer.ru



